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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Specyfikacja Techniczna. Wymagania Ogolne odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla poszczegolnych wymagan
technicznych, dotyczqcych wykonania i odbioru robot, ktore zostang wykonane w ramach budowy:

BUDOWA DROGI LESNEJ /DYLOWKI/ O NAWIERZCHNI Z DREWNA OKRAGLEGO O

3

SREDNICY BELEK OD 12 DO 24 CM, SZER. NAWIERZCHNI 3.2 M W MIEJSCU ISTNIEJACYCH
DROG GRUNTOWYCH LESNICTWO KOSZARAWA CICHA ODDZIAL:: 6A, 7B, 8A, 13C, 13D, 14A,

14B, 14C, 14D i 15B W HUCISKU.
ZAKRES STOSOWANIA ST

Jako czgs¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych, Specyfikacje Techniczne nalezy odczytywac i
rozumie¢ w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.2. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Wvmaegania ogdlne nale7v rozumiec i stosowac w powigzaniu z nizej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

D 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

D 01.00.00 OBStUGA GEODEZYJNA

D 01.01.01 Odtworzenie (wyznaczenie) trasy i wytyczenie robdt

D 02.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D 02.01.01 Usuniecie pni i krzakdw

D 02.02.01 Usuniecie ziemi roslinnej

D 03.00.00 ROBOTY ZIEMNE

D 03.01.01 Wykonanie wykopdw i nasypdw w gruntach IlI-IV kategorii
D 04.00.00 NAWIERZCHNIA

D 04.01.01 Mechaniczne profilowanie i zageszczenie podtoza

D 04.02.01 Nawierzchnia - dyléwka z drewna okragtego iglastego niekorowanego

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.4.1. Szlak zrywkowy - przygotowany pas terenu, na ktérym odbywa si¢ zrywka drewna z miejsca
pozyskania do drogi wywozowej.

1.4.2.  Dziennik budowy - opatrzony pieczecia Zamawiajacego zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy
do notowania wydarzen zaistnialych w czasie wykonania zadania budowlanego, rejestrowania
dokonywanych odbioréw robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy
Inzynierem, Wykonawca i projektantem.

1.43. Iniynier - osoba wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktorej poinformowany jest Wykonawca,
odpowiedzialna za nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.

1.4.4. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jeg0 imieniu w sprawach kontraktu.

1.45.  Jezdnia - cze$¢ korony szlaku przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.6. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polgczenia, stuzgcych do
przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacy dogodne warunki
dla ruchu.

Wodopust - budowla na powierzchni szlaku zrywkowego stuzaca dla ujecia wod powierzchniowych i
odprowadzenia poza szlak na stok.

1.4.7.  Dylowka - umocnienie podmoktego szlaku komunikacyjnego zabudowa z drewna okragtego stuzaca do
zapewnienia przejscia czy przejazdu po szlaku zrywkowym w miejscach zalegania wody opadowej lub
w miejscach wysigkéw bez konieczno$ci osuszania takich miejsc.

1.48. Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.49. Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwini¢cie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi
szlaku.



Ksigga obmiaru - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, shuzacy
do wpisywania przez Wykonawcg obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i
ewentualnie dodatkowych zatgcznikoéw. Wpisy w Ksigdze Obmiaru podlegaja potwierdzeniu
przez Inzyniera.

1.4.10. Odpowiednia (bliska) zgodnosé - zgodno$¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedzial tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.11. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci przemarzania.

1.4.12. Polecenie Ingyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemne;j,
dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.13. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem Dokumentacji Projektowe;.

1.4.14. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym)
istniejacego potaczenia.

1.4.15. Rysunki- cze$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacjg, charakterystyke i wymiary
obiektu bedacego przedmiotem robét.

1.4.16. Przedmiar - wykaz rob6t z podaniem ich ilosci w kolejno$ci technologicznej ich wykonania.

1.4.17. Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrebng cato$¢ konstrukcyjng
lub technologiczng, zdolng do samodzielnego spelienia przewidywanych funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwigzanych z budows, modernizacja,
utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowe;j lub jej elementu.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

15.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Dokumentach Kontraktowych przekaze Wykonawcy Teren Budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje reperéw i
punktow poligonowych, Dziennik Budowy i Ksiege Obmiaru Robot oraz dwa egzemplarze Dokumentacji
Projektowej i dwa komplety ST. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu
punktéow pomiarowych do chwili odbioru koncowego Robodt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa bedzie zawierac nizej wymienione rysunki, obliczenia i dokumenty:
1.1. Czgé¢ Opisowa

1.2. Czg$¢ Rysunkowa

1. Sytuacja w skali 1:1500

2. Rysunek konstrukcyjny nawierzchni

1.3. Czgs¢ Kosztorysowa

I1. Materiaty przetargowe - Specyfikacje Techniczne

153. Zgodnos$é robot z Dokumentacja Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera
Wykonawcy stanowia czg$¢ Kontraktu, a wymagania wyszczeg6lnione w choc¢by jednym z nich sa
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej Dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w
ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje nastgpujaca kolejnosc¢ ich waznosci:

1. Specyfikacje T echniczne,

2.  Dokumentacja Projektowa.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek. W
przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

15.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacji Kontraktu az do
zakonczenia i odbioru koncowego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace w tym:
ogrodzenia, porgcze, o$wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne §rodki niezbedne do



ochrony Robdt, wygody spotecznosci i innych.

Fakt przystapienia do Robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z

Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach 1 ilosciach okreslonych przez Inzyniera, tablic

informacyjnych, ktérych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane

przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji Robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w Ceng

Kontraktowa.

(@) wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub
wlasnos$ci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, halasu lub innych przyczyn powstatych w
nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegolny wzglad na:

155. Lokalizacje¢ Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i1 wykanczania Robot Wykonawca bedzie:
(b) utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
1. podejmowa¢ sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych;
2. Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi, zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami, mozliwos$cia
powstania pozaru.
Optlaty i kaiy za przekroczenie w trakcie realizacji Robdt norm okreslonych w odpowiednich przepisach
dotyczacych ochrony §rodowiska, obciaza Wykonawce.

156. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy w
maszynach i pojazdach.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

15.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie b¢da dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatdbw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wickszym od
dopuszczalnego.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robdt bedg miaty §wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdéw na srodowisko.

1.5.8.  Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach plonu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie Robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochron¢ Robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do Robot
od Daty Rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia Zakoficzenia przez Inzyniera, Wykonawca bedzie
utrzymywaé Roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby
budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajagcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
koncowego.

15.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy 1 wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z Robotami i bgdzie w pelni odpowiedzialny za



przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia Robét.

2. MATERIALY
2.1. ZRODLA UZYSKANIA MATERIALOW

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatdow przeznaczonych
do Robdét Wykonawca przedstawi szczegdlowe informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materialéw i odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki
do zatwierdzenia przez Inzyniera. Wykonawca powinien kazdorazowo skalkulowaé¢ cen¢ materiatow
uwzgledniajac transport materiatdéw od wytworcy do miejsca wbudowania.

2.2. MATERIALY NIE ODPOWIADAJACE WYMAGANIOM

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawceg wywiezione z Terenu Budowy.

2.3. PRZECHOWYWANIE I SKEADOWANIE MATERIALOW

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu, gdy bgda one potrzebne do Roboét,
byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ 1 whasciwos¢ do Robot i byty dostgpne
do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych Robdt. Sprzgt uzywany do Robdédt powinien by¢ zgodny z oferta
Wykonawcy i powinien odpowiadac¢ pod wzglgdem typow i iloSci wskazaniom zawartym w ST.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich S$rodkoéw transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy. Wykonawca powinien uwzglednié
dopuszczalne no$nos$ci na obiektach, na drogach dojazdowych do placu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONYWANIA ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Kontraktem, oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatéw 1 wykonywanych Robét, za ich zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami ST.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow Roboét zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej Iub
przekazanymi na pi§mie przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. PROGRAM ZAPEWNIENIA JAKOSCI

Do obowiazkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera programu
zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania Robdt, mozliwosci techniczne,
kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace wykonanie Robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera. Program zapewnienia jakos$ci bedzie zawierac:
(@) czes$¢ ogdlng opisujacy:

organizacje wykonania Robot, w tym terminy i sposdb prowadzenia Robot,

organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,
- bhp,

wykaz zespoldw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,



wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych
elementow Robot, system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia
wykonywanych Robot, wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardw i kontroli,
(b) czgs¢ szczegodtowa opisujaca dla kazdego asortymentu Robot:
wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi,
rodzaje i ilo$¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materialow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,
sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

sposoOb postgpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.

6.2. ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé zatozona
jakos¢ Robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole Roboét i jakos$ci materiatdéw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wlagczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materialdéw oraz Robot.

Wykonawca begdzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow oraz Robot z czestotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos¢ sg okreslone w ST, normach i wytycznych, W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnié
wykonanie Rob6t zgodnie z Kontraktem.

6.3. ATESTY JAKOSCI MATERIALOW I URZADZEN

Przed wykonaniem badan jako$ci materiatdéw przez Wykonawce, Inzynier moze dopusci¢ do uzycia materialty
posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich pelng zgodnos¢ z warunkami podanymi w ST,, W przypadku
materiatéw, dla ktorych atesty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do Robdt bedzie posiadaé atest
okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe beda posiadaé atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami
wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan bgdg dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.
Materiaty posiadajace atesty a urzadzenia - wazne legalizacje moga by¢ badane w dowolnym czasie. Jezeli
zostanie stwierdzona niezgodno$¢ ich wlasciwosci z ST to takie materiaty i/lub urzadzenia zostang odrzucone.

6.4. DOKUMENTY BUDOWY
6.4.1. Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na
Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu Robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwala
technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i
opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.
Do Dziennika Budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci: datg przekazania
Wykonawcy Terenu Budowy, date przekazania przez Zamawiajacego
Dokumentacji Projektowej, uzgodnienie przez Inzyniera programu
zapewnienia jakos$ci i harmonograméw Robot, terminy rozpoczegcia i
zakonczenia poszczegolnych elementéw Robot,
przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w Robotach, uwagi i
polecenia Inzyniera,
daty zarzadzenia wstrzymania Robét, z podaniem powodu,
zgloszenia i daty odbiorow Robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czgsciowych i koncowych odbiorow
Robot, wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania Robot podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowej,
dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
Robdt,
dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robat,



dane dotyczace jako$ci materiatdéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem,
kto je przeprowadzat,
wyniki prob poszczegoélnych elementdéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal, inne istotne informacje
o przebiegu Robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedtozone Inzynierowi
do ustosunkowania si¢. Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

6.4.2. Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt. 6.4.1 nastepujace dokumenty:

(@) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

(b) protokoty przekazania Terenu Budowy,

(c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
(d) protokoty odbioru Robot,

(e) protokoty z narad i ustalen,

(0 korespondencj¢ na budowie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa i ST
w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych rob6t i terminie obmiaru co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiazki obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym kosztorysie lub gdzie indziej w
ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostana poprawione
wedtug instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. RODZAJE ODBIOROW ROBOT

W zaleznos$ci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru, dokonywanym
przez Inzyniera przy udziale Wykonawcy:

(@) odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

(b) odbiorowi czgéciowemu,

(c) odbiorowi konhcowemu,

(d) odbiorowi ostatecznemu.

8.2. ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH I ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbiér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych
Robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbior Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
ogoblnego postepu Robot Odbioru Robét dokonuje Inzynier.

8.3. ODBIOR CZESCIOWY

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych czeéci Robot Odbioru czesciowego Robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym Robot.

8.4. ODBIOR KONCOWY ROBOT

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci
i warto$ci Catkowite zakonczenie Robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inzyniera, Odbior koncowy Robot nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia Robot i przyj¢cia dokumentow, o ktoérych mowa w pkt 7.5.
Odbioru konicowego Robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbierajgca Roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikdéw badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania Robo6t z Dokumentacijg
Projektowa i ST. W toku odbioru koncowego Robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w
trakcie odbiorow Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robot



uzupelniajacych i Robot poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robét poprawkowych
lub Robdt uzupetniajacych w warstwie $cieralnej lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje
czynnosci i ustala nowy termin odbioru koncowego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢
wykonywanych Robo6t w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja
Projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych Robot w
stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.5. DOKUMENTY DO ODBIORU KONCOWEGO ROBOT

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego Robdt jest protokét odbioru koncowego
Robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace dokumenty:
Dokumentacj¢ Projektowa z naniesionymi zmianami,
Specyfikacje Techniczne,
uwagi i zalecenia Inzyniera, zwlaszcza przy odbiorze Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, i
udokumentowanie wykonania jego zalecen, recepty i ustalenia technologiczne,
Dzienniki Budowy i Ksigegi Obmiaru,
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoiyjnych zgodne z ST i PZJ, atesty
jakosciowe wbudowanych materialdw, sprawozdanie techniczne,
inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego. Sprawozdanie techniczne bedzie zawieraé: zakres i
lokalizacje wykonywanych Robét,
wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokumentacji Projektowej przekazanej przez
Zamawiajacego, uwagi dotyczace warunkow realizacji Robot, datg rozpoczgcia i zakonczenia
Robot.
W przypadku, gdy wg komisji Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego
Robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupetniajace bgdg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego Termin wykonania Robot poprawkowych i Robot uzupetniajacych
wyznaczy komisja.

8.6. ODBIOR OSTATECZNY

Odbidr ostateczny polega na ocenie wykonanych Robdt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad odbioru
koncowego.

8.7. ODBIOR POGWARANCYJNY

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4. ,,0dbior koncowy robot".

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg ptatnosci stanowi umowa Wykonawcy z Inwestorem w oparciu o Kontrakt.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] Ustawa z dnia 07 lipca 1994r. Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414, z p6zn. zm.);

[2] Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbiordéw robot drogowych i mostowych.

[31 Warunki umowy.

[4] Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 22 marca 2006r. w sprawie szczegoétowych zasad
zabezpieczenia przeciwpozarowego laséw.



OBSLUGA GEODEZYJNA
ODTWORZENIE (WYZNACZENIE)
TRASY | WYTYCZENIE ROBOT

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej jest wykonanie rob6t na budowie.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu wyznaczenia osi trasy i punktow wysokosciowych wedtug zasad
niniejszej ST sa: pale i paliki drewniane, rury metalowe,
badz inne materiaty akceptowane przez Inzyniera.
Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto 0,5m. Pale drewniane umieszczone w sasiedztwie
punktow zatamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny mie¢ $rednice 0,15 do 0,2m i dlugos$¢ 1,5 do 1,7m.
Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane o dlugosci okoto 0,3m i $rednicy 0,05 do
0,08m. Swiadki wbijane obok palikow osiowych powinny mieé¢ dtugos¢ okoto 0,5m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET

Do wyznaczania trasy i punktoéw wysokosciowych nalezy stosowaé
sprzet: tyczki, taSmy
lub inny sprzet akceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. TRANSPORT SPRZETU I MATERIALOW

Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami Gtownego Urzgdu Geodezji i
Kartografii (GUGIK).

5.1. WYZNACZENIE PUNKTOW NA OSlI

Wykonawca przeprowadzi tyczenie osi trasy drogowej w zgodno$ci z Dokumentacja Projektowa. Wyznaczone
punkty na osi budowli nie powinny by¢ przesuni¢te wiecej niz o 3cm w stosunku do projektowanych, a rzgdne
punktow na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 em w stosunku do rzgdnych projektu. O$ trasy powinna
by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich, w odlegtosciach zaleznych od charakterystyki
terenu i uksztaltowania trasy.

Wytyczenie osi trasy powinno by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

5.2. WYZNACZANIE POLOZENIA OBIEKTOW

Dla kazdego obiektu nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie - zgodnie z Dokumentacjg Projektows.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroji jakosci robot podano w ST.U.00.00.00 ,,Wymagania ogolne".
Kontrol¢ osnowy roboczej oraz prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wg zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK.



. OBMIAR ROBOT

7.1. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostka obmiarowa jest kilometr (km) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Odbidr robodt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikdéw
pomiaréow geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg ptatnosci stanowi umowa Wykonawcy z Inwestorem w oparciu o Kontrakt.

Cena lkm wykonania robdt obejmuje:
sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktow
wysoko$ciowych; uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami;
wyznaczenie dodatkowych punktoéw wysokosciowych;
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow;
zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

ROBOTY
PRZYGOTOWAWCZE
USUNIECIE PNI | KRZAKOW

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwiazanych z usuni¢ciem pni i krzakow.

2. MATERIALY
Nie wystepu;ja.
3. SPRZET

3.1. SPRZET DO USUWANIA PNI I KRZAKOW

Do wykonywania robot zwigzanych z usuni¢ciem drzew i krzakow nalezy stosowac: pity mechaniczne;
specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usuni¢cia z pasa
drogowego; spycharki;
koparki lub ciagniki ze specjalnym osprzg¢tem do prowadzenia prac zwiazanych z wyrgbem drzew.

4. TRANSPORT

4.1. TRANSPORT PNI | KARPINY

Pnie, karpine oraz gatgzie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym do 200m.



5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M 00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt. 1.5.

5.1. ZASADY OCZYSZCZANIA TERENU PNI I KRZAKOW

Roboty zwigzane z usuni¢gciem pni i krzakow obejmujg wykarczowanie pni i krzakow, wywiezienie pni,
karpiny poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie dolow oraz ewentualne spalenie na miejscu
pozostatosci po wykarczowaniu.

Teren pod budowe drogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopéw i w innych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej, powinien by¢ oczyszczony z pni i krzakow.

W miejscach dokopéw i tych wykopdw, z ktdrych grunt jest przeznaczony do wbudowania w nasypy, teren
nalezy oczysci¢ z roslinnosci, wykarczowacé pnie i usuna¢ korzenie tek, aby zawarto$¢ czgséci organicznych w
gruntach przeznaczonych do wbudowania w nasypy nie przekraczata 2%.

W miejscach nasypow teren nalezy oczysci¢ tak, aby czesci roslinnosci nie znajdowaty si¢ na glebokosci do
60cm ponizej niwelety robdt ziemnych 1 linii skarp nasypu.

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych pniach nalezy wypehi¢ gruntem przydatnym do
budowy nasypow i zagescic¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST D 02.00.00 ,,Roboty ziemne".

Doty w obrebie przewidywanych wykopoéw nalezy tymczasowo zabezpieczy¢ przed gromadzeniem si¢ w nich
wody.

5.2. ZNISZCZENIE POZOSTALOSCI PO USUNIETEJ ROSLINNOSCI

Sposob zniszczenia pozostatosci po usunietej roslinnosci powinien by¢ zgodny z wskazaniami Inzyniera.
Jezeli dopuszczono przerobienie galezi na kor¢ drzewng za pomocag specjalistycznego sprzetu, to sposob
wykonania powinien odpowiadaé zaleceniom producenta sprzgtu. Nieuzyteczne pozostato$ci po przerdbce
powinny by¢ usunigte przez Wykonawcg z terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalenie ro§linnosci w czasie robot przygotowawczych Wykonawca ma obowigzek
zadbaé, aby odbyla si¢ ona z zachowaniem wszystkich wymogoéw bezpieczenstwa i odpowiednich przepisow
p-poz.

Pozostatosci po spaleniu powinny by¢ usunigte przez Wykonawce z terenu budowy. Jesli pozostatosci po
spaleniu, za zgoda Inzyniera, sa zakopywane na terenie budowy, to powinny by¢ one ukladane w warstwach.
Kazda warstwa powinna by¢ przykryta warstwa gruntu. Ostatnia warstwa powinna by¢ przykryta warstwa
gruntu o grubos$ci co najmniej 30cm i powinna by¢ odpowiednio wyrownana i zaggszczona. Pozostatosci po
spaleniu nie moga by¢ zakopywane pod rowami odwadniajgcymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktorych
odbywa si¢ przeptyw wod powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. KONTROLA ROBOT PRZY USUWANIU DRZEW I KRZAKOW

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usunigcia roslinno$ci, wykarczowania
korzeni i zasypania dolow. Zaggszczenie gruntu wypetniajacego doty powinno spetnia¢ odpowiednie
wymagania okreslone w OST D 02.00.00 ,,Roboty ziemne".

7. OBMIAR ROBOT

7.1. JEDNOSTKA OBMIAROWA

8. JEDNOSTKA OBMIAROWAIROBOT ZWIAZANYCH Z USUNIECIEM DRZEW | KRZAKOW
JEST: DLA PNI - ODBIOR ROBOT

8.1. ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH I ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykarczowanych pniach,
przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptatnosci stanowi umowa Wykonawcy z Inwestorem w oparciu o Kontrakt.



D02.02.01  Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt. 7.
Cena wykonania rob6t obejmuje:
wycigcie 1 wykarczowanie pni i krzakow;
wywiezienie pni, karpiny i gatezi poza teren budowy lub przerobienie gatezi na kore drzewna,
wzglednie spalenie na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu; zasypanie dotow;
uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

USUNIECIE ZIEMI ROSLINNEJ

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. SPRZET DO ZDJECIA HUMUSU

Do wykonania robo6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy
stosowac: rowniarki; spycharki.

4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt. 4.

4.2. TRANSPORT HUMUSU

Humus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem roéwniarek lub spycharek albo przewozi¢ transportem
samochodowym. Wybodr srodka transportu zalezy od odleglosci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia
humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M 00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt. 1.5.
Teren pod budowe drogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopow i w innych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu.

5.2. ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pozniejszego uzycia przy umacnianiu skarp,
sadzeniu drzew i krzewow oraz do innych czynnosci okreslonych w dokumentacji projektowe;.
Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane zgodnie ze wskazaniami Inzyniera.
Humus nalezy zdejmowaé mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W wyjatkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajgce dla prawidlowego wykonania robot, wzglednie
moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robdt (zmienna grubo$¢ warstwy humusu, sasiedztwo
budowli), nalezy dodatkowo stosowaé r¢czne wykonanie robét, jako uzupelnienie prac wykonywanych
mechanicznie.
Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robdt ziemnych oraz w innych miejscach
okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera. Grubo$¢ zdejmowanej warstwy
humusu (zalezna od glebokosci jego zalegania, wysoko$ci nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie,
itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, SST lub wskazana przez Inzyniera,
wedtug faktycznego stanu wystgpowania. Stan faktyczny bedzie stanowil podstawe do rozliczenia czynnosci
zwiazanych ze zdjeciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy skladowaé w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny by¢ przez



Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem
przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opadow i bezposrednio po nich, aby
unikna¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT 6.1. KONTROLA USUNIECIA HUMUSU
Sprawdzenie jakoS$ci roboét polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia humusu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. JEDNOSTKA OBMIAROWA
Jednostka obmiarows jest metr kwadratowy (m?) zdjetej warstwy humusu.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe platnosci stanowi umowa Wykonawcy z Inwestorem w oparciu o Kontrakt. Cena Im® wykonania
robot obejmuje zdjecie humusu wraz z rozplantowaiem.

ROBOTY ZIEMNE

WYKONANIE WYKOPOW |

NASYPOW W GRUNTACH II1-1V
KATEGORII

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robodt
zwigzanych z wykonaniem wykopoéw w gruntach I1I-1V kategorii.

1.2. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem
wykopow w gruntach III-1V kategorii i obejmuja: wykonanie wykopow;

wykonanie wykopow z utozeniem gruntu

na odktad; wykonanie zasypania z r¢cznym

zageszczeniem.

2. MATERIALY (grunty)

Niniejsza ST dotyczy gruntéw w wykopach zaliczonych do kategorii IT1I-1V.

3. SPRZET

3.1. SPRZET STOSOWANY DO WYKONANIA WYKOPOW

Do wykonania wykopow i przemieszczania gruntu moze by¢
stosowany sprzet: spychacz S-100KM;
lopaty, oskardy do wykonania
wykopow; ubijaki, ptyty
wibracyjne; lub inny sprzet
akceptowany przez Inzyniera;
koparka 0 poj. 0,6m>.

TRANSPORT



4.1. TRANSPORT GRUNTU

Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu na trasie, celem wbudowania w nasyp lub odklad, moga by¢
stosowane nastepujace srodki transportu: spychacz S-100KM z przepychem na odleglosé do 10mb.

4. WYKONANIE ROBOT

4.1. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

Przed rozpoczeciem robdt, wyznaczona zostanie trasa i punkty wysoko$ciowe wraz ze wszystkimi zmianami,
zatwierdzonymi przez Inzyniera.

4.2. ODWODNIENIE PASA ROBOT ZIEMNYCH

Wykonawca powinien wykona¢ urzadzenia, ktore zapewnig odprowadzenie wod opadowych poza obszar
robot ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Jezeli wskutek
zaniedban Wykonawcy grunty ulegng nawodnieniu, ktore spowoduje ich trwata nieprzydatnosc. Jezeli w
trakcie wykonywania robdt ziemnych zostang stwierdzone urzadzenia podziemne nie wykazane w
Dokumentacji Projektowej, np. przewody, itp., wowczas roboty nalezy przerwac i powiadomic¢ o tym fakcie
Inzyniera, ktory podejmie decyzj¢ odno$nie kontynuowania robot.

4.3. WYKONYWANIE WYKOPOW

531. Wykonywanie wykopéw z przewiezieniem gruntu na odklad
Wykopy powinny by¢ wykonane w takim okresie, aby po ich zakonczeniu mozna byto przystapi¢ natychmiast
do wykonania warstwy konstrukcyjnych.. Odspajanie i transport gruntéw przewidzianych do budowy nasypow
sa dopuszczalne tylko wowczas, gdy w miejscu wbudowania zapewniono prac¢ sprzgtu gwarantujgcego
roztozenie i zageszczenie gruntu.

5.5. OGOLNE ZASADY ZAGESZCZANIA GRUNTU

Kazda warstwa gruntu, jak najszybciej po jej roztozeniu, powinna by¢ zageszczona z zastosowaniem sprzetu
odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujacych warunkow.

Roztozone warstwy gruntu nalezy zaggszczaé od krawedzi nasypu w kierunku jego osi.

Grubos¢ warstwy zageszczonego gruntu oraz liczbe przejs¢ maszyny zageszczajacej zaleca si¢ okresli¢
doswiadczalnie dla kazdego rodzaju gruntu i typu maszyny.

5. KONTROLA JAKOSCI OBOT
6. KONTROLA WYKONANIA
WYKOPOW

Sprawdzenie wykonania wykopoéw polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami okre§lonymi w
niniejszej specyfikacji oraz w Dokumentacji Projektowej. W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrocié
na:

(@) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu pkt. 5.2.,

(b) doktadno$¢ wykonania wykopdw, zapewnienie statecznosci skarp;

(c) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedhug wymagan okreslonych w punkcie 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. JEDNOSTKA OBMIAROWA ROBOT
Jednostkg obmiarows jest metr szescienny (m®) wykonanego wykopu, nasypu i odktadu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST.D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptatnosci stanowi umowa Wykonawcy z Inwestorem w oparciu o Kontrakt.



NAWIERZCHNIA
MECHANICZNE
PROFILOWANIE |
ZAGESZCZENIE PODLOZA

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)
Przedmiotem Specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem
profilowania i zageszczaniem podtoza.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

Przy wykonaniu rob6t Wykonawca powinien dysponowa¢ nastepujacym sprawnym technicznie sprzetem:
a) do profilowania

podtoza sprzet

uzupeltniajacy reczny;
b) sprzet zageszczajacy

walec wibracyjny jednoosiowy 0,6t.

4. TRANSPORT
Nie wystepuje.
5. WYKONANIE ROBOT

Wykonanie profilowania i zaggszczanie podloza mozna rozpoczaé dopiero po odebraniu wszystkich robot
zwigzanych z wykonaniem elementéw odwodnienia w korpusie ziemnym. Tylko za zgoda Inzyniera mozliwe
jest wczesniejsze wykonanie profilowania i1 zaggszczanie podioza; przy tym w dobrych warunkach
atmosferycznych. Do wykonania i profilowania nalezy przystapi¢ bezposrednio przed wykonaniem warstw
podbudowy i nawierzchni. Rodzaj sprzgtu nalezy dostosowa¢ do rodzaju gruntu zalegajacego w podiozu.
Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego dogeszczania przez watowania. Zaggszczanie
podioza nalezy kontrolowa¢ wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej zgodnie z PN-88/B-04481,
wskaznik zaggszczania nalezy okresli¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. KONTROLA ROWNOSCI
Kontrola réwnos$ci polega na sprawdzeniu w sposob ciagly zgodnosci z Dokumentacjg Projektowa pochylen
podtuznych i spadkéw poprzecznych.

6.2. KONTROLA ZAGESZCZENIA
Wyprofilowane podtoze nalezy dogesci¢ do glebokosci 50 cm, a wskaznik zaggszczenia nie powinien byé
mniejszy niz 0,97 wedtug proby Proctora.

6.2.1. Nos$nos¢
Modut wtérny E2>60MPa, ugi¢cie pod kotem samochodu 57,5kN mierzone belka Benkehnana < 1,8mm.

6.3. SPADKI POPRZECZNE
Spadki poprzeczne podtoza powinny by¢ zgodne z projektem (tolerancja + 0,5%) badane co 20,0m.



RZEDNE NIWELETY ROBOT ZIEMNYCH Rzedne niwelety robot ziemnych nalezy sprawdzac co 25,0m.

7. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane z Dokumentacja Projektowa, ST 1 wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
badania i pomiary wedlug pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

8. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarows jest metr kwadratowy (m?) wykonanego profilowania z zageszczeniem podfoza do
wartosci Is- 0,95 oraz formowaniem i zaggszczeniem poboczy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptatnosci stanowi umowa Wykonawcy z Inwestorem w oparciu o Kontrakt.

10.1.

PN-81/B-04452 PRZEPISY ZWIAZANE

PN-88/B-04481
PN-60/B-04493

PN-68/B-6050 NORMY
PN-55/B-04492 Grunty budowlane. Badania polowe.

Grunty budowlane. Badania probek gruntow.
BN-70/8931-05 Grunty budowlane. Oznaczenie kapilarnosci bierne;j.

Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i badania przy
odbiorze. Grunty budowlane. Badanie wlasciwosci fizycznych. Oznaczenie wskaznika
wodoprzepuszczalnosci.Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika nosnosci gruntu jako podtoza nawierzchni
podatnych. Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu

NAWIERZCHNIA - DYLOWKA Z DREWNA
OKRAGLEGO IGLASTEGO NIEKOROWANEGO

BN-77/8931-12

1. WSTEP

1.1 PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru roboét zwigzanych z wykonaniem
dyléwki z drewna okraglego iglastego niekorowanego.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
nawierzchni z drewna okraglego iglastego niekorowanego.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

1.4.1. Dylowka - budowla poprzeczna z drewna okraglego iglastego niekorowanego na odcinkach
nieprzejezdnych.

2. MATERIALY

2.1. RODZAJE MATERIALOW DO WYKONANIA DYLOWKI Z DREWNA
OKRAGLEGO

belki poprzeczne (j>12-24cm, $rednia <j)18cm, niekorowane (podktad) z drewna



okragtego iglastego; paliki drewniane <j)5cm dhugosci 80cm.

3. SPRZET

3.1. SPRZET DO WYKONANIA DYLOWKI Z DREWNA OKRAGLEGO

fancuchowa pita spalinowa 2,2KM; wiertarka z wierttami do drewna; zuraw
samochodowy samojezdny; ciagnik kotowy; przyczepa skrzyniowa; topaty;
inny sprzet akceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. TRANSPORT PRZY WYKONANIU DYLOWKI Z DREWNA OKRAGLEGO

Elementy na wykonanie dylowki z drewna okragtego iglastego mozna przewozi¢ dowolnymi s$rodkami
transportu.

Sposob zatadunku i roztadunku $rodkéow transportowych nalezy dostosowa¢ do wytrzymatosci podioza aby
nie dopusci¢ do obtlukiwania krawedzi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. MONTAZ DYLOWKI Z DREWNA OKRAGLEGO

Na wczesniej wykonanym wyprofilowanym i zageszczonym podtozu gruntowym uktada si¢ podtuzne belki -
podktad z watkow — drewno okragle iglaste, tj. $wierk, jodta, sosna, modrzew, nickorowane o $rednicy
<j)12-24cm, $rednia (j)18cm, dtugosei 3,2m jedna obok drugie;.

W celu stabilizacji nawierzchni z drewna okraglego w odleglosciach co 5,0m uktada si¢ belki poprzeczne
<[)12-24cm, $rednia <j>18cm, dtugosci 4,5m obite palikami c[>5c¢m dlugosci 80cm obustronnie.

Docigcie 1 wpasowanie krotkich odcinkéw watkow w otwory wynikajace z krzywizny walkoéw sasiednich.
Nawierzchnia na przekroczeniach istniejagcych ciekéw naturalnych oraz lokalnych zaglebieniach terenu jak na
szlaku w formie brodu w ksztalcie zaleznym od uwarunkowan terenowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. KONTROLA JAKOSCI WYKONANIA DYLOWKI Z DREWNA OKRAGLEGO

Kontrola polega na odbiorze:
jakosci drewna na dylowece;
trwalosci zespolenia poszczegolnych weztdw; wizualnej ocenie utozenia poktadu.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostka obmiarowg jest:
metr szescienny (m°)
poktadu; metr szescienny
(m®) ziemi; sztuka (Iszt.)
palika drewnianego.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
badania i pomiary, z zachowaniem tolerancji wedtug pkt. 6, daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe platnosci stanowi umowa Wykonawcy z Inwestorem w oparciu o Kontrakt. Cena wykonania Im?
dylowki obejmuje:

montaz poszczegdlnych elementow
poktadu; przybicie palikow



drewnianych <j)5cm; obsypanie

10. PRZEPISY ZWIAZANE 10.1. NORMY

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych Tom I Roboty og6lnobudowlane
wyd. Arkady 1989.
PN-B-03150Konstrukcje z drewna i materialow drewnopodobnych



